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Книга Проектирование мехатронных и робототехнических устройств является учебным пособием, ориентируемым на подготовку профессионалов по проектированию данных систем. В ней представлены краткие характеристики комплектующих узлов и блоков, методика их оптимального выбора, способы оптимизации и расчета, советы по проектированию и модели основных частей этих машин.
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	Графика
          	Графические редакторы
	Фотография
	Картинки-иконки, шрифты...


        
	Работа с DVD
          	CD/DVD программы
	Образы - Эмуляция


        


		
			Мультимедиа
		
	Антивирусы
		
	Тесты / Диагностика
		
	Драйвера / Кодеки
		
	Оффис,текст,печать...
		
	Веб-мастеру		
		
	Обучающие программы,справочники
		
	КПК, Mobile, iPhone...
		
	Компьютерные игры
		
	Музыка
		


		
			Литература
          	Художественная
	Научно-популярная
	Компьютерная
	Аудио - книги
	Кулинария
	Журналы


        


		
			Заработок в интернете
		
	Разное
		
	Как добавить новость
		
	Правообладателям
		


	  
	  
	  
    


      

	  
	  

      

     ТОП новостей

      
        
			Bandicam 7.1.0.2151 + Portable...





Bandicam — это универсальная программа, с помощью которой можно записывать определенную область на экране компьютера или в программе, если она поддерж...


	Rhinoceros 8.4.24044.15001...





Rhinoceros — мощная система 3D моделирования, которая позволяет создавать 3D модели любой сложности, обеспечивая при этом высокую точность построений ...


	Total Commander 11.03 LitePack / PowerPack 2024.3 Final + Portable...





Total Commander — стабильный файловый менеджер для Windows с удобным пользовательским интерфейсом. Total Commander продолжает добрую традицию двух-пан...


	iSpring Suite 11.3.4 Build 12007 (RUS/ENG)...





iSpring Suite — является дополнением к PowerPoint, поэтому прост и удобен в работе. Позволяет превратить обычную презентацию в профессиональный учебны...


	Adobe Media Encoder 2024 24.2.1.2 Portable (MULTi/RUS)...





Adobe Media Encoder 2024 — универсальное приложение для обработки любого медиаконтента. Вставка, транскодирование, создание прокси-версий и вывод в лю...


	Calibre 7.5.1 + Portable (Multi/Rus)...





Calibre — простая и удобная программа для управления библиотекой и универсальный конвертер электронных книг с большим количеством возможностей. Програ...


	MathWorks MATLAB R2023b 23.2.0.2485118...





MathWorks MATLAB — это интерактивная среда программирования, широко используемая инженерами и учеными для осуществления численных расчетов, разработки...


	AIDA64 Extreme / Engineer 7.00.6754 Beta Portable...





AIDA64 — информационно-диагностическая утилита, является мощнейшим средством для анализа начинки компьютера (железо, софт, сеть), тестирования произво...


	PDFsam Pro + OCR Enhanced 7.0.76.15222...





PDFsam Pro + OCR Enhanced — это профессиональный PDF-редактор для преобразования, просмотра, заполнения форм, распознавания текста, подписи, защиты и ...


	µTorrent Pro 3.6.0 Build 47012 Stable + Portable...





µTorrent Pro — это быстрый, удобный и компактный торрент-клент. Клиент µTorrent, на сегодняшний день, является одним из самых функциональных решений д...


	SoftMaker Office Pro 2024 Rev S1208.0127 Portable (MULTi/RUS)...





SoftMaker Office Professional 2024 — это офисный пакет способный заменить собой Microsoft Office. Программа включает все необходимые компоненты, имеет...


	Windows 10 22H2 x64 by OneSmiLe 19045.4046 (RUS/2024)...





Windows 10 22H2 x64 by OneSmiLe — сборка сделана на основе оригинального образа от Майкрософт Windows 10 22H2 x64. В одном образе три редакции, удален...


	CoolUtils Total Audio Converter 6.1.0.267 + Portable...





CoolUtils Total Audio Converter — это мощный конвертер различных музыкальных файлов и возможностью CD-риппинга. С его помощью вы сможете конвертироват...


	Hiren’s BootCD PE 1.0.8 x64 (ENG/2024)...





Hiren’s BootCD PE — новая версия популярного загрузочного диска на базе Windows 11, содержащий большой набор программ для восстановления работоспособн...


	VMware Workstation Pro 17.5 Build 22583795 + Rus...





VMware Workstation Pro 17 — программа для создания нескольких виртуальных компьютеров в одной системе. VMware Workstation позволяет, работая в одной о...


	SamDrivers 24.2 (MULTi/RUS)...





SamDrivers — сборник драйверов от SamLab для всех 32-х и 64-битных операционных систем Windows, начиная от Windows 2000 и до Windows 11, включая серве...


	TreeSize Professional 9.1.2.1873 + Portable...





TreeSize Professional — данная программа показывает дерево находящихся на жестком диске директорий вместе с их размерами, позволяя, при необходимости,...


	Solid Commander 10.1.17490.10482...





Solid Commander — производит автоматизированную конвертацию PDF в Word, проверку PDF/A, преобразование PDF в PDF/A и создание PDF с возможностью поиск...


	Adobe Photoshop 2024 25.5.1.408 Light Portable (MULTi/RUS)...





Adobe Photoshop 2024 — лучшее в мире приложение для дизайна и обработки изображений, Photoshop, воплотит любые ваши идеи. Создавайте и улучшайте фотог...


	Realtek High Definition Audio Driver 6.0.9629.1 WHQL...





Realtek High Definition Audio Driver — звуковой драйвер Realtek нового поколения, предназначенные для операционных систем Windows. Преимуществами спец...
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